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서론1.

공 계 비 한 생산 비는 직 커니

계 운동 도는 비 한 능지 가

다 라 블 운동 도평가는 드시 필 하.

본 문 에 진직도 측 에 해 다루고 한다.

진직도 측 측 측 공간상 문

해 생산 과 에 블 듈만 리해 평가하거나

가 드 상 진직도 측 체 는 경우가 다.(1)

그러나 시 립 차 경에 특 변 그리고, ,

시 동 시 는 에 한 변 진직도에 향

미칠 다 라 비에 에 라.

동할 진직도 측 행 어야 실 필 한 한 평가가

루어질 다 그래 도 간 한 측 치 측.

필 하다 운동 진직도 측 치 살펴보.

간 계 리 등 한 각도측, ,

과 다 얼게 지 마 크 미 변 등 한, ,

측 들 다.(2) 는 측 가능하지만

측 공간 보에 약 고 비가 고가 고 측

업 복 하고 필 한 단 지니고 다 후.

경우 식 비 하여 간편하게 측 가능하나,

측 압에 한 차 하고 마 마찰 해 복 도

에 한계 지니고 다 비 식 도 에 는 비.

양 하나 량 나 타 에

생하는 해에 가 생할 고 측

크 가 프 브 단 약 가 문에 한 프2

얻 에는 한계가 다.

본 문 미크 도 블 진직도 측 함

에 어 한 공간에 도 측 가능한 해에

해 생 없는 강도 변 식

측 할 는 안하고 한다 안한 측 측.

검 하 해 가 드 볼 크 동 식LM ,

상 블 운동 진직도 측 에 하 다.

그리고 동 한 상에 해 미

한 측 실험 결과 비 하여 본 문에 안한 운동 진직도

측 치 하 다.

운동진직도측정2.

본원리2.1

본 문 블 운동 진직도 측 측

식 본 에 보 고 다 측 상Fig.1 .

블에 변 측 프 브 고 하고 블

측 에는 측 내 크 공극 지한 상태(airgap)

진직 치한다 그런 다 블(straight edge) .

동시키 는 간 내 블과 진직 사 상

변 측 하게 다 진직 측 프 하학.

직 라 가 측 한 상 변 값 블 운동

진직도 측 값 다 그러나 실 하학 직.

얻 는 가능하므 한 진직도 평가 해 는 진직

측 상 프 에 한 보 필 하다.

한 산업 규격 에 시 마 크 미(KS B 5243)

강 진직 진직도 등 보 특 경우라도

마 크 미 내 규 어 다 본 문.

마 크 미 운동 진직도 측 에 하 는 특

진직 사 하 라도 상 프 에 한 보 필 하므

강 진직 체 하여 측 에 하고 가능

검 해 보았다.

Fig. 1 Configuation of straightness measurement

using a optical fiber sensor

2.2

강 진직 프 보 에 하 다.

동 한 간에 해 칭 는 향 측 함

측 지닌 차 측 결과에 거하는 보

다.(3) 에 한 진직 프 보 개 Fig.2

에 나타내고 다 진직 블에 고 프 브.

간격 게 블한쪽측 에 치한다 에 블

시키 는 과 상 변 연 측 하

게 다 그다 동 한 간에 해진직 블 쪽.

측 칭 게 동하여 고 시키고 프 브도 측

향 고 하여 동 하게 과 상 변 연

측 한다 각각 측 값.  ,  라 하 아래식과 같
할 다.

     ,      (1)

여 는 상 프 나타내고 는
블 진직도 운동 차 나타낸다 라 다 식 통해.

상 프 보 한 블 진직도 운동 차

얻 다.

 


(2)

Fig. 2 Measuring principle of reversal method
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측정장치및방법3.

안한 측 치 도는 무엇보다도 능과

에큰 향 게 다 그러 합한 갖 어야.

할 건 변 측 도 하 에 공간 약,

는 간 한 프 브 측 경 상에 재하는,

원에 한 강 어 경 가격 들 다 든, .

건 시킬 만한 본 문 강도 변 식

변 하 다.

안한 측 측 미크 운동 진직도 측

가능한지 상 블 상 측 실험 하 다.

진직도 측 상 사 블 볼 크THK ,

가 드 타 고 트 크는 다 측 공극LM 25mm .

측 간 하 다 측 샘플링하04mm .

여 득하는 식 루어 다.

실험및고찰4.

변 한 상 블 운동 진직도Fig.3

측 결과 다 측 결과에 재하는 고주.

가 강 진직 측 연 측 하는 과 에

상 변 뿐만 아니라 미 한 가공 들도 검 한

결과 다 특 보 과 거치 상 폭. ,

거나 상쇄 피크 나타났다 런 고주.

진직도 평가시 무시 어야 하므 역통과 필 처리 후 진직도

평가하 다.

Fig. 3 Straightness profile data measurtd by the

optical fiber sensor

Fig. 4 comparison between straightness results of a laser

interferometer and the optical fiber sensor

검 실험 해 미 는 사HP 5529A

하여 동 한 블 간에 해 측 하 다 는. Fig.4

미 측 한 결과 변

측 한 결과 각각나타내고 다 진직도 평가결과.

미 는 6.5 m, 변 는 8.5 m 2 차m 

나타내었다 차 원 미 에 비해.

변 도가 다 어지는 과 강 진직

거칠 에 한 가 향 미친 것 사료 다 또한.

시 실험 업 차도 재했 것 사료 다.

한 상 블 사양 에 도 10 m 하 운동

도가 재 어 는 것 볼 산업 에 신뢰할 만한

결과 단 어지 간 한 측 측 고가

상 측 비 결과 근 한 결과 얻 다는 에

미 다.

결론5.

본 문 미크 도 블 진직도 평가하

시 해 측 공간상 약 비 고 해에

해 생 없는 강도 변 식 변

하 할 는 강 진직,

해 간편하게 측 할 는 치 안하 다 검.

해 상 볼 크 가 드 블 시, LM

진직도 측 에 한 동 한 상에 해 미

한 측 결과 비 하 다 그 결과 다 결.

얻 었다.

진직도 평가결과 상 미 한 측1.

에 는 6.5 m 본 연 에 한 변,

한 측 에 는 8.5 m 운동 진직도 나타내었다.

상 미 측 결과치에 비해2.

안한 변 측 치가 2 차 나타냈 나m 

것 상 블 운동 도 하 하다10 m . 

본 문에 안한 한 측 치는2.

업 간편하고 또한 간단하여 한

블 진진도 측 에 합하다.

본 문에 는 하 다 진직.

블 쪽 측 칭 게 동하여 고 시키고 프 브도

측 향 고 하여 동 하게 과 상 변

연 측 하게 므 업 차가 생하게 도

다 보 하 해앞 한 업 진직도.

측 할 는 차 하여 욱 연 할 계 다.
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