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1. 서  론

무선통신기술의 발 과 다양한 단말기의 등장,

그리고 많은 사업자들의 서비스 제공 확산으로

컴퓨터 소 트웨어와 네트워크를 포함한 정보

통신 분야의 기술이 격히 발 함에 따라 유비

쿼터스 컴퓨 환경이 등장하여 언제 어디서든

자유롭게 네트워크를 통한 단말장치의 연결

제어가 가능하게 되었다. 그러나 Wi-Fi,

Bluetooth를 사용하여 원격제어를 하는 시스템은

지정된 Wi-Fi 역이나 Bluetooth 통신거리 내에

서만 제어가 가능하기 때문에 유비쿼터스 네트워

크 환경에 문제 이 있다. 이러한 단 들 가운데

서도 Wi-Fi는 휴 용 단말기를 이용하여 이동하

는 상황에서 안정된 송 속도를 제공하는 무선

인터넷 기술로 유선 인터넷과 비슷한 수 의

고속 장거리 통신을 지원하므로 많은 연산을 필

요로 하는 차량의 상 처리에 필요한 장치를 차

량에 장착하여 원격지에서도 휴 용 단말기를 통

하여 차량제어 는 차량상태를 확인 할 수 있다.

본 연구에서는 무선으로 차량을 제어하기 하

여 G센서와 Wi-Fi 통신이 가능한 휴 용 단말기

iphone/ipod touch, 블루투스 모듈이 장착되는 노

트북, 차량에는 기울기센서와 음 센서, 그리고

무선통신 카메라를 사용하여 차량과 PC간의 블루

투스 통신, PC와 단말기간의 Wi-Fi 통신으로 원
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요  약

G센서는 스마트폰, 로 등 모션을 제어하는데 사용되고 있다. G센서는 X, Y, Z축으로 되어 있어

여러 방향의 동작들을 제어할 수 있으며, Wi-Fi통신과 블루투스모듈의 RS232C통신 방식을 이용하

여 여러 분야의 모바일 단말기에 사용할 수 있다. 본 연구에서는 G센서가 장착된 휴 용 단말기를

사용하여 실시간 상으로 차량원격제어시스템을 개발 구 하여 운 자들이 편하게 차량을 원격

제어, 리할 수 있는 어 리 이션을 개발하 다.

ABSTRACT

G-Sensor is being used for controlling motion of smart-phone and robot. G-Sensor can control motion to

several direction, because it is composed of X, Y, and Z axis and also can be used on many mobile-phone

by using Wi-Fi communication and RS-232C communication on the Bluetooth module. In this research, we

suggest the application that realize and develop visual-vehicle-remote-control-system by using mobile-phone

with G-Sensor so that drivers can more easily remote control and manage their vehicle with mobile-phone

in real-time visual.
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격지에서 차량 제어하여 데이터를 송받을 수

있도록 구 하 다. 자동차 핸들은 iphone/ipod

touch 단말기에서 G센서를 사용하여 연결하고,

차량의 주행 인 상태는 상으로 데이터를 받아

단말기에서 볼 수 있도록 되어 있으며, 차량상태

를 알림창으로 단말기에 송하는 기능도 추가하

여 차량의 주행에 실시간으로 요청하거나 차량

상황에 한 문제 을 알려 으로써 주행 결정에

있어서 좀 더 정확성을 부여 할 수 있다.

본 논문은 다음과 같이 구성되어 있다. 2장에

서는 차량 원격 제어 장치의 통신 장치에 해

설명하고 3장에서는 구동원리에 한 기술 하고

4장에서는 실험 결과를 기술한 뒤 5장에서 향

후 연구 과제를 제시하며 결론을 맺는다.

2. 차량 원격 제어 장치의 통신

Wi-Fi와 블루투스 통신망을 이용한 차량원격

제어 부분은 크게 통신 으로 제어차량(클

라이언트)와 서버PC, 단말기(클라이언트)로 나

수 있다. 그림1은 체 시스템 구조이며, 그림2와

그림3은 본 연구에서 구 한 차량 원격제어 장치

의 통신부분을 둘로 나 고 각각의 요소 장치들

의 역할과 작동의 흐름을 보여 다. 그림2는 제어

차량에서 원격 단말기의 통신, 그림3은 원격 단말

기에서 제어차량으로의 통신을 각각 보여 다.

그림 1. 시스템 구조

그림 2. 제어차량에서 연격단말기로의 통신

그림 3. 원격단말기에서 제어차량으로의 통신

2.1 제어차량의 구성과 역할

차량 원격제어 장치의 차량부분은 크게 상부

분, 기울기센서 부분, 음 센서 부분으로 나뉜

다.

상부분은 도로 방을 향하여 차량 앞 부분

에 무선 카메라에 실시간으로 보이는 상을 이

미지 형태로 장한 후 무선수신기를 이용하여

데이터를 PC로 넘기는 작업을 한다. PC Server

에서 수신한 데이터 이미지 일은 당 임을

설정에 따라 Wi-Fi 통신을 통해 휴 용 단말기에

다시 수신할 수도 있고, Server에서 실시간으로

상을 볼 수 있다. 무선수신기, Wi-Fi통신 등 2

단계를 거쳐서 단말기에 상데이터를 받지만 데

이터 크기가 작아 안정 인 송률을 유지할 수

있도록 한다.

데이터 송수신은 크게 송신 부분과 수신 부분

으로 나 었고 통신망으로는 무선카메라 수신기

통신을 이용하여 카메라에서 Server에 상을

달하여 다시 Wi-Fi로 iphone/ipod touch에 데이

터를 달하여 원격 차량의 핸들로 사용한다.

그림 4. 차량 원격제어 차량 부분

2.2 원격 제어 서버의 구성과 역할

차량원격 제어장치의 원격서버 부분은 크게

상 데이터 송수신 부분, 차량데이터 송수신 부분

으로 나뉜다.
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먼 상 데이터 송신 부분은 차량의 무선카

메라에서 PC Server의 무선수신기를 통해 데이터

를 송하고 이 받은 데이터를 이미지로 변환하

여 Wi-Fi를 통해 iphone/ipod touch 단말기로

상을 보내 다. 이때 서버와 단말기에 동시에

상을 실시간으로 보여 다. 차량데이터 송수신 부

분은 차량에 장착된 기울기 센서와 음 센서

를 이용하여 차량의 움직임상태를 블루투스 모듈

의 RS232C 통신방식을 통해 서버로 송신한다. 이

때 서버는 차량으로부터 받은 데이터를 Wi-Fi를

통하여 단말기로 수신하여 차량상태를 달한다.

3. 원격 차량제어 장치

차량 제어 부분은 iphone/ipod touch에 장착된

G센서의 3축센서와 기울기센서, 음 센서를 사

용하여 제어된다.

그림 5. G센서 3축 센서

G센서는 특정 방향으로 작용하는 성력을 감

지하여 가속도와 력을 측정한다 그림3 과 같이

X, Y, Z 3축으로 가속도의 크기를 측정할 수 있

다.

차량에 핸들 신 이 단말기 G센서를 사용하

여 원격으로 차량을 제어 할 수 있는데 단말기

자체에 Wi-Fi 통신이 가능하기 때문에 축의 변한

값을 서버로 데이터를 송한다. 데이터를 수신한

서버는 다시 RS232C 통신방식의 블루투스모듈을

통해 차량으로 보내지어 이 데이터 값을 받은

DC 모터와 AC 모터는 단말기에서 제어하는 방

향으로 주행한다. 그리고 G센서는 방향만 제어하

는 것이 아니라 축의 움직임에 따라 속도까지 제

어 할 수 있다.

그 외에 기울기 센서를 사용하여 차량의 상태

를 확인 할 수 있는데 차량 앙에 기울기 센서

를 장착하여 차량의 기울기에 따라 데이터를 서

버로 보내어 단말에 신호를 보내주는데 이때 차

량의 견인 상태나 타이어의 문제 들을 단말기에

알림신호를 보내어 상으로 차량의 상태를 확인

할 수 있다. 음 센서는 차량 뒷 부분에 장착하

여 차량 사고나 뒷면에 충격이 가해졌을때 차

량 블랙박스처럼 상을 장하는 거와 달리 알

림신호를 보내어 상으로 실시간 확인, 장 할

수 있다

4. 실험 및 결과

4.1 실험 환경

본 연구는 시스템을 기능에 따라 원격 차량 부

분과 원격 서버 부분, 원격단말기 부분으로 나

어 설계하 고, Mac OS, Windows XP 환경에서

구동되는 어 리 이션을 구 하 다. 원격 차량

부분의 환경은 서버와의 무선수신기 는

RS232C 통신방식으로 연결 하 다. 시스템 구

tool은 MS MFC 라이 러리와 Xcode를 사용하

고, 단말기 상부분에서는 Open GL를 사용하

여 Wi-Fi통신으로 구 하 다.

4.2 실험 결과

그림6, 7, 8은 구 된 시스템 원격제어 부분

과 차량의 통신 부분이다. 이와 같이 구 된 시스

템을 이용하여 Wi-Fi 가능한 학교 안에서 ds

mobile 802.11b/g Wireless Adapter를 사용하여

실험 하 다.

그림 6. 원격서버 통신 연결 상
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그림 7. 단말기에서 상을 보면서 차량 제어

그림 8. 차량상태를 단말기에 알림 신호

실험 Wi-Fi나 Bluetooth 모듈을 범 를 벗

어나면 통신이 차단된다는 을 제외하고 실험에

문제는 없었다. 이러한 문제 들은 향후 서비스

리티 향상으로 개선될 수 있는 부분으로 본 연

구는 앞으로 Wi-Fi 통신을 이용하여 어디서는 실

제 차량을 원격 주행 제어가 가능함을 알 수 있

었다.

5. 결론 및 향후 과제

본 연구에서는 G센서를 이용한 Wi-Fi 통신으

로 차량을 원격으로 제어 할 수 있는 방법을 제

시하고 구 하 다. 이 방법은 이동 차량의 통신

에 있어 통신 거리의 제약이 있지만 G센서를 사

용하여 무선으로 차량의 주행을 제어 하는데 성

공하 다. 그러나 아직까지 Wi-Fi 서비스는 수도

권 일부분에서만 이루어져 있어 실험 환경에 한

계가 있다. 한 Wi-Fi 서비스 환경 자체도 아직

불안정 하여 서비스 지역 이내에서도 가끔 통신

이 끊김이 생겨 무선 차량 원격 제어를 한 환

경상의 제약이 아직도 남아 있었다.

본 연구에서 아직 국내에서 상용화 되지 않은

단말기를 이용하여 차량원격제어 개발의 시발

이 된다는 에서 큰 의의가 있으며, 이러한 환경

이 개선 된다면 차후 휴 용 단말기를 사용한 인

공 제어 부분이 발 될 것이며, 본 연구에서의 기

능은 앞으로 물류 리시스템의 무인화 자동화

에 응용이 될 수 있으며, 차량제어의 간편화를 이

용한 장애인 휠체어, 차량제어, 다양한 센서를 이

용한 방향 센서네트워크 환경 구성도 가능할

것이라고 생각한다.
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