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요 약 : 최근 국내에는 원활한 교통 흐름을 위해 연륙교, 연도교등 다수의 해상 교량을 보유함에 따라 통항 안전 관련 해상사고 발생

가능성이 증가하고 있다. 반송파 위상정보를 이용한 정밀측위기법을 선박항해에 적용하기 위해서는 항해시 교량 및 시설물 등의 영

향으로 위성 신호세기가 미약해지는 환경에서도 정밀측위의 연속성을 유지해야한다. 그러나 반송파 위상 정보는 미약한 위성신호세

기 환경에서 측정잡음이 급격히 증가하여 반송파 미지정수 검색 및 유지를 어렵게하고 이로 인해 정밀측위를 불가능하게 한다. 본

논문에서는 위성신호가 미약해지는 환경에서 정밀측위의 연속성을 유지하기 위하여 관성센서 정보를 이용하였다. 관성센서와 위성

정보를 이용하여 해당위성의 ICP(Integrated Carrier Phase)를 추정한다. 추정한 ICP를 이용하여 반송파 위성을 재구성함으로써 끊

김없이 반송파 미지정수를 유지하여 연속적이며 안정적인 측위결과를 생성한다.

핵심용어 : 관성센서 정보, 위성신호 미약, 기저거리 비종속 정밀 측위, ICP(Integrated Carrier Phase), 미지정수 검출
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후 기

본 연구는 한국해양연구원의 지원으로 수행 중인 연구개발

과제(PES1470)와 기초기술연구회의 지원으로 수행 중인 연구

개발과제(PGS2330)의 연구결과 중 일부임을 밝힌다.
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