
ASF 보상 방법에 따른 eLoran/GPS 통합항법 알고리즘 성능 개선
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요 약 : GPS는 높은 정확도를 갖지만 신호 간섭에 취약하다. 따라서 Loran-C의 정확도를 개선한 eLoran이 GPS의 보조항법 시스템

으로 고려되고 있다. 본 논문에서는 eLoran/GPS 통합 항법 알고리즘에서 eLoran의 오차 요소인 ASF를 보상하는 방법에 따른 위치

추정 결과의 정확도를 분석한다.

핵심용어 : GPS, eLoran, ASF, 통합 항법 알고리즘

†교신저자 chansp@cbnu.ac.kr
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