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계통 연계 는 규 시간 내에 드시 단독운

상 검 해야 한다. 계통 사 고 해 계통 차단

가 상 감지하지 못 해 계통에

연결 가 계 동 하게 다 험한 상

래하게 수도 다. 해 계통연계 는

규 시간 내에 계통 상 감지하고 동

어야 한다. 런 단독운 상 지하 해 본

에 시하는 알고리 체가 간단하지만

알고리 는 검 할 수 없었 역 검 할

수 고, 검 도 또한 개 했다. 실험 결과 통해

알고리 타당 검 하 다.

1. 

계통 연계 항 에 하나 단독운

지 능 상 계통 상 차단 었 경우, 

감지하고 안 하게 규 시간 내에 지하는 능

미한다. 상 계통 차단 는 경우

는 계통 압 감지하게 고 는 동

게 다. 하지만 생산 과

병 연결 하 량 같 경우, 계통

압과 주파수는 상치 지하게 는 상

생하는 런 상 단독 운 상 라 한다. 런

상 하에 는 는 계통 상 상

판단하게 어 계 계통 어 게 고, 

계통 보수가 루어지는 상 라 피해가

생할 수 , 계통 다시 상

공 하는 상 계통과 간 주파수가 맞지

않아 험한 상 래 할 수도 게 다.

러한 해결하고 수동 능동

단독운 검 사 하게 다. 그러나 수동 검

경우 단독운 검 역(Non-Detection Zone)

어 능동 단독 운 검 가

사 하고 다. 하지만 능동 검 사 하 라도

여 검 역 재 해 규 시간 내에

게 하는 것 그리 쉬운 아니다. 본

에 는 계통 다양한 건에도 하고 런

검 역 고, 알고리 보다 검 도 또한

향상 시켜 단독운 생할 수 는 사고

지할 수 는 알고리 시하고 실 시하는

알고리 3kW 계통연계 에 하여 실험

실시하여 시하는 알고리 타당 검 하 다.

2. 안하는 능동 단독운 검

2.1 알고리

능동 주파수 변동 (Active Frequency 

Drift) 계통 는 에 곡 실어

계통 주파수 규칙 들어 계통 주파수

변 가 규 치 상 단독운 판별하여

동 게 하는 식 다.

식 쉽게 가능하다는 지만, 

계통 는 파 도 곡

시켜야 하므 계통 THD가 안 고, 단독

운 검 역 크고 검 도 또한 느린 단

다. 

2.2 안하는 알고리

본 에 시하는 알고리 AFD

갖고 는 2가지 단 폭 개 했다. 

계통 는 곡 도

검 역 었 뿐만 아니라, 단독 운

검 도 또한 향상 시켰다.

계통 상 상 어도 AFD 식에 는 단독

운 상 판별하 해 계통 는 에

란 어야 하므 , 란

계통 는 THD에 악 향 주게 다. 

주 는 란 양에 라 단독운 검

도는 THD 는 비 계가 립하므

실험 통해 양 결 하게 다.

본 에 시하는 단독운 상

생하게 계통 는 주파수가

격하게 변동하므 신 하게 단독운 상 검 할

수 지만, 계통 상 kD 가 어 계통

주파수 주파수가 차 가 거 없게 어 계통

는 THD에는 향 거 주지 않는

루어 다.

시하는 단독 운 검 알고리 블 도는 그림 2-

1과 같다. kD 값 미 량 가 시키고, 

계통 주파수 변 찰한다. 계통 주파수 변 가

없다 k값 값 돌아 간다. 그러나 변 가

생했다 그 변 가 과주파수 주파수 역에

해당 다 지 시키고 그 지 않다

다시 k값 미 량 변 시킨 후에 계통 주파수 변

찰하게 다.

단독 운 상 생하 kD 값 한 가

계통 주파수 변 가 빨리 진행 지만, 계통

단독운 검 한 개 AFD 

(The improved AFD method for islanding detection)
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상 라 kD 값 항상 에

계통 는 THD에는 향 주게 는

다. 계통 주파수 변 감지는 변 량과

변 량 동시에 감지하므 계통 주파수 상 변

빨리 감지 할 수 다.
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그림 2- 1 안하는 알고리 블 도

3. 실험 결과
3.1 실험

안한 알고리 검 하고 아래 같 3kW 계통

연계 태양 하 치하고,

알고리 에 검 할 수 없는 단독운 건 찾아

낸다. 그리고 알고리 검 할 수 없는 하

건에 새 운 알고리 시 규 시간 내에 판별

가능한지 하 다.

그림 3-1 실험에 한 블 도

3.2 결과 파

격 하 20% 상에 는 2개 알고리 검

도에는 차 가 생했지만, 규 시간 내에

판별 하 다. 그러나 격 하 약 15% 건에 는

2개 알고리 단독운 상 검 하지만, 검

도 차 가 연하게 생하 시 했다.

그림3-2에 보여주는 것처럼 알고리 단독운

상 검 시간 1.5 나 었지만, 그림3-3에

보여주는 것처럼 같 건에 개 알고리 0.3

내에 판별 함 알고리 비 5 상

검 도가 향상 었 실험 할 수 었다.

그림 3-2 알고리 시 단독운 검 도

그림 3-3 개 알고리 시 단독운 검 도

4. 결
단독운 상 검 해 AFD 

식 계통 는 주파수에 란

삽 하는 해 검 하므 검 역

고, 규 시간 내에 검 하 해 는 어 수

없 계통 는 에 많 란 주 하게

다. 해 THD가 안 아지는 경향 다. 또한

주 는 란 양에 해 검 는 도 또한 향

는다. 

본 에 시한 검 단순한 어

식 그 수 하므 체는 쉽지만, 단독운

상 검 하 해 계통 는 란 양

도 검 역 빠 검 보 할

뿐만 아니라 THD가 많 개 는 과 얻 수

었다.
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