
강체거동을 하는 로 구조물의 진동제어
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요    약 : 본 연구에서는 로  구조물과 제진장치가 연계된 시스템에 한 진동제어를 하여 제어알고리듬에 의한 시뮬 이션을 수

행하 다.  로  구조물모형 2자유도, AMD 제진장치 2자유도가 연계된 4자유도 시스템에 한 수학  해석모형을 모델링하 으

며, 모델링을 통하여 모형과 제진장치의 계측변수, 그에 따른 시스템의 입축력 계에 따른 상태방정식을 제어 로세서 과정에서 

모듈화 하 으며 수치시뮬 이션을 통한 제어효과를 검증하 다. 향후 로  모형 실험체를 제작하여 수조실험을 통한 실험  검

증을 수행할 정이다.

핵심용어 : 로  구조물, 강체거동, 진동제어 시스템, AMD
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후    기

본 논문은 2010년 국토해양부 기술연구개발의 지역기술 신사업(과제번호: 10지역기술 신B01)의 일환으로 수행된 연구임을 

밝히며 이에 감사를 드립니다.
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