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A-SMGCS  검   시뮬 이  연구

A Study on the Simulator for Test of A-SMGCS
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그리드스페이스(주)1

   

A-SMGCS는 외부 부  행계획 보, 이  보  상 보를 신 여 경 , 안내, 감시  항

공등  어 능  행 는데, 이러  능  검   시뮬 이 는 자료 , 상 시나

리  생 , 이벤트 시나리  생   항 자료 생  등  4가지 능  구 어 가상  보를 자동

 생 게 다. 생  보는 A-SMGCS에  신 여 그 보를 탕  각각  능들  실

행 게 고, 그 실행 상태는 A-SMGCS HMI에 모니 링 다. 그러므  시뮬 이 에  생 는 가

상  시나리 들  실  공항에  생 거나 는 모든 경우  상황  A-SMGCS에 공 여 

 검    있도  지원함 써 A-SMGCS  능    향상시킬  있  것이다. 라

 본 논 에 는 이러  효과가 는 시뮬 이  능과 연동 계를 리 여  시뮬 이

를 작   있는 법에  연구를 실시 다.

1.   

A-SMGCS는 시스 에 는 외부 장 부

 행계획 보, 이  보  상 보 등  

신 여 내부  경 , 안내, 감시  어 능

들  실행 게 는데, 시뮬 이 는 이러  가상

 외부 상태 보를 자동  생 여 송 면 

A-SMGCS에 는 신  보를 탕  각각

 능들  행 게 다.

이러  A-SMGCS  실행 내용  HMI  면

에 실  상태  동일  태  시 고, 가상  

사는 HMI 면 상에  해당 상황에 맞는 운

모드 , 등 도 조 , 경    경보 

상황에  조  등   조 를 게 고, 

이러  조  내용  시뮬 이  드 어 재 

산출  결과 보를 A-SMGCS에 송 는 등  

동작들이 시스 에  자동  처리 다. 

처리  내용들  연속해  HMI 면에 시

고 어 써 A-SMGCS  능들  차

 검   있게 는 것이다.

Fig 1. A-SMGCS Simulator Concepual Diagram

2.  본 

2.1 자료 생

이 모듈  시뮬 이  실행    자료

를 생 는 능이다. 
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사용자가 시뮬 이 를 실행 여 통 , 

상변  도  시간당 이착  항공  

(flights/hour) 등  라 타 값  입 고, 입

이 료 면 시뮬 이 를 자동  실행 다. 

자동 실행이 시작 면  체 항공 들에 

해 운항 상태 즉 지역 권 운항, 공항상공 장주 

, 주  게이트 , 주  근, 착 , 

계 장 출 , 도  이동, 이 , 공항 내 이동, 

계 장 주  등  분 고, 항공  종  소

속 항공사 등 상  보가 주어진다. 이러  

자료는  A-SMGCS에 달 어 HMI(CWP) 

본 상태 면에 출 고, 시뮬 이  다른 

모듈들에 달 어 각각  산출    자

료가 다.

2.2 상 시나리  생

이 모듈  자료를 참고  계속  다양

 상 보를 자동  생 여 상 변 에 

 A-SMGCS  능  검   있도  지

원 는 것이다. 

Table 1. 기상상태에 따른 항공등화 점소등

풍향, 풍속 보를 자동 생 여 A-SMGCS에 

송 면 HMI에 는 사가 주  개폐, 

주  향  등  행   있도  고, 

Day, Twilight, Night  Category I, Category 

II, Category III 등  RVR 조건과 가시거리(m)

를 자동  생 , A-SMGCS에 송 여 HMI

에 시 면, 사가 상 경보  경우에는 

 해  조 를 고, 시  상태(Low VIS)

에 는 항공등 를 등 거나 항공등  도

를 게 조   있도  다. 조  도

는 시뮬 이  송 고 시뮬 이 는 항공등

 도  RVR  자동  조 여 

A-SMGCS  드 함 써  가상  RVR 

장  능  행 게  것이다.

2.3 이벤트 시나리  생

이 모듈  각종 안내  경보 상태  보를 생

여 A-SMGCS에 송 여 사가  

조 를   있도  지원 는 것이다.

자료  본 시나리  보를 참고  

 요청, 장  고장, 경  이탈, 구역 침입, 

충돌  추돌 등  안내  경보 상태를 자동

 생 여 A-SMGCS에 송 면 HMI(CWP)

에 시 고, 사는 인지, 달, 해  등  조

를 실행 여 그 결과를 시뮬 이 에 드

다. 과속, 추돌, 충돌 등  경우에는 도  지

등  자동 또는 동  어 여  조

가 이루어진다.

Fig 2. A-SMGCS HMI(CWP) Monitor
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2.4 항  시나리  생

이 모듈  공항  지상 이  근  이

 역  항공  이동  상태를 자동

 산출 여 A-SMGCS에 송 는 것이다.

항공  종, 출도착 시각, 목 지  운항 상

태에 라 이동 동 이 주어지는데, 지역 권 

운항 항공 는 주   이 지 주어진 

Way Point를 라 항 가 산출 고, 주 가 

 이  항공 는 경우에 라 장주에  

게 고, 주 가  항공 는 A-SMGCS

에   주  향에 맞추어  착 항

 산출 게 다. 이  이벤트 시나리 에  

착 실 에  Go Around 또는 추돌경보에 른 

Side Step 등  상 상태가 생  도 있다.

  주행  이동  경우는 A-SMGCS에  자동, 

자동, 동 또는 경 에 해  경

계획 보를 신 여 그에 른 주행 경 를 산

출 고, 침입, 이탈 등  이벤트에 는 경

를 산출 여 경보를 생시킬 도 있다.

Fig 3. A-SMGCS Simulator Data Flow Diagram

3.  결 

이러  모든 시뮬 이  모듈들  다양  보  

생 과 상  연동 역  A-SMGCS  부 

능과 능들이 모   행 는지를 검

고 업  효 과 안 이   이

상  는지 인 어 야  것이다. 시스

 내부에  자동  처리 거나 산출 는 결과

값에  보는 그 과 효  또  시뮬

이 에 해 사  검이 이루어 야  것이

다. 우  시  상태에  복잡  통상황에

 얼마나 안 고 효과  잘   있

 것인지 A-SMGCS  능  사 에 평가 는 

것도 매우 요 다.
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