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Ⅰ. 서  론

최근 GPS 기술은 차량용 내비게이션이나 스마
트 폰의 지도 앱, 드론 등의 분야에서 활발한 연
구가 진행되고 있다. GPS 기술은 보다 정확하고 
신뢰성 있는 위치 정보가 필수적이다. 그러나 고
층 건물이 밀집해 있는 도심지에서는 주변의 고
층 건물 때문에 위성신호가 제대로 수신되지 않
는다. 또한 건물에 위성신호가 반사되어 수신되면
서 오차가 발생하여 GPS의 정확도가 떨어지는 문

제점이 있다[1]. 
본 논문에서는 GPS 기술의 정확도를 향상시키

기 위해 GIS 기술을 활용한 알고리즘을 제안한다. 

Ⅱ. 관련연구

2.1 국가공간정보포털
국가공간정보포털은 국가·공공·민간에서 발

생한 공간정보를 쉽게 활용할 수 있도록 지리 데
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요  약

최근 GPS(Global Positioning System) 기술들을 활용하여 정확도를 향상시키기 위한 연구가 진행
되고 있다. 그러나 위성신호를 수신 받을 때 문제가 발생할 경우 정확도가 현저히 떨어지는 문제점
이 있다.

본 논문에서는 정확도 향상을 위해 GPS 기술과 지정된 위치에 대한 정보를 제공하는 
GIS(Geographic Information System) 기술을 융합하는 시스템을 설계한다. 지정된 위치 정보와 사용
자의 위치 정보를 비교하여 해당 위치에 대한 사용자의 진입여부를 판별한다. 이에 따라 GIS 기술을 
활용하여 지정된 위치 정보를 사용자가 제공받으면 위성신호 수신에 방해가 있는 경우에도 위치 정
보의 정확도가 향상될 수 있을 것으로 사료된다. 

ABSTRACT

Recently utilizing GPS (Global Positioning System) technology has become the research in progress to 

improve the accuracy. However, if you encounter problems when you receive a satellite signal reception 

accuracy it is also significantly lowered.

In this paper, we designed a system that combines the GPS technology and the GIS (Geographic 

Information System) technology, which provides information about the specified location to increase the 

accuracy. Compare the specified location and the user's location information to determine whether the user 

enters for the location. Accordingly, is utilized by the GIS technique considered to make improve the 

accuracy of the location information even when there is interference in the received satellite signal, the user 

receives a service specified location.
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이터 및 API, 정보조회 및 공간정보표준 등의 서
비스를 제공한다. 제공되는 데이터는 GIS 건물통
합정보, 지적도 근점 정보, 연속 지적 도형 정보 
등이 있다[2,3]. 

2.2 EDSViewer(ESRI DBF & SHP File Viewer)
GIS 프로그램에서 사용하는 표준포맷인 SHP 파

일을 볼 수 있게 제공하는 Tool이다. 해당 Tool을 
활용하여 GIS 정보를 시각적으로 볼 수 있고 
XML 형식의 데이터로 변환할 수 있다. 

Ⅲ. 시스템 설계

본 장에서는 시스템 설계에 대해 다룬다. 그림 
1은 제안하는 시스템 구조도를 나타낸다.

그림 1. 시스템 구조도

그림 2. 시스템 흐름도

제안하는 시스템의 구조는 GIS Information, 
XML File, 데이터베이스, Android App 모듈로 구
성되어 있다. GIS Information은 국가공간정보포털
에서 제공받은 GIS 건물통합정보가 포함되어 있
다. XML File은 GIS Information에 포함되어 있는 
정보를 EDSViewer를 통해 XML 형식으로 변환한 

데이터를 포함한다. 그리고 데이터베이스에는 
Daum Maps API를 활용하여 변환한 건물 좌표와 
라벨 정보가 저장된다. Android App은 사용자의 
위치 정보를 확인하고 해당 위치 정보와 가장 근
접한 건물의 좌표 정보를 검색한다. 

시스템의 흐름도는 건물에 대한 좌표를 포함하
는 GIS Information을 국가공간정보포털에서 받아
온다. 해당 정보는 EDSViewer를 통해 XML 형식
으로 변환하고 Daum Maps API를 활용하여 경위
도 좌표로 다시 변환한 후 데이터베이스에 저장
된다. 사용자가 Android App을 실행하면 GPS 
Sensor를 통해 사용자의 현재 위치 정보를 확인
한다. 그리고 사용자의 위치와 근접한 건물의 좌
표를 데이터베이스로부터 찾은 후 건물의 좌표와 
사용자의 마지막 위치 정보를 통해 두 대상 사이
의 거리가 계산되고 사용자는 현재 그 영역 안에 
위치하고 있음을 알 수 있다. 

Ⅳ. 결론

최근 GPS 기술은 다양한 분야에서 활용되고 
있다. 그러나 GPS 위성신호는 개활지보다 도심지 
주변에서 신호세기가 약해지기 때문에 정확도가 
떨어지는 문제가 있다.

이러한 문제점을 해결하기 위해 본 논문에서는 
사용자의 위치 정보 정확도를 향상시키기 위한 
알고리즘을 제안하였다. 해당 알고리즘을 시스템
에 적용시켰을 때 보다 향상된 정확도의 위치 정
보를 얻을 수 있을 것이다.

향후 연구로는 제안한 알고리즘의 구현과 구현
된 프로토타입을 사용한 실험이 필요할 것으로 
사료된다.
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