
- 764 -

Ⅰ. 서  론

최근 고속도로내에서의 차량사고가 급증하고 

있는 추세이다.[1-3] 이를 해결하기 위한 여러 가지 

연구가 진행 중에 있다. 본 논문에서는 고속도로 

내에서 운전자에게 전방의 사고 상황을 효율적으

로 알려 추가 사고를 미연에 방지할 수 있는 고

속도로 스마트 가로등 설계에 관한 방법을 제안

하였다. 즉, 고속도로에 이미 존재하는 구조물에 

초음파센서를 달아 해당 차선 넓이 안에서 자동

차가 감지되어 운전자에게 알려주는 휴먼 상호작

용(Human Interactive)을 통하여 즉각적으로 고속

도로내의 사고를 인지하여 효율적으로 추가 사고

를 미연에 방지하는 시스템이다.

Ⅱ. 시스템 구성

제안한 방법을 적용할 최적의 구조물은 이미 

고속도로 가로변에 설치되어 있는 가로등에 초음

파 센서를 설치하여 기존의 한가지 기능밖에 못

하는 가로등과 달리 전방의 가로등에의해 차량이 
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일정시간 정차 되어 있는 상태라면 후방 차선에 

있는 가로등 구역이 적색 LED로 점멸 되어서 심

야에 운전하는 운전자가 전방의 교통 상황(정체 

또는 사고)을 시각적 으로 빠르게 파악함 으로써 

추돌 사고 또는 기타 사고를 미연에 예방할 수 

있다.

Ⅲ. 고속도로 스마트 가로등 

3-1. 알고리즘
고속도로 스마트 가로등 구성에 대한 알고리즘

은 다음 그림1과 같다.

그림 1. 알고리즘

3-2. 시스템 블록도
고속도로 스마트 가로등 시스템 블록도는 다음 

그림2와 같다.

Ⅳ. 결론 

본 논문에서는 고속도로 주변에 이미 설치되어 
있는 가로등에 각종 센서를 부착하여, 지금까지의 
어둠을 밝히는 기본적인 기능 이외에 전방에서의 
사고를 미리 알려 안전운전을 지원하는 시스템 
개발의 한가지 방법을 제안하였다. 제안한 방법은 

그림 2. 시스템 블럭도

지금까지 한가지 기능인 어두운 밤에 빛을 밝히
는 기능 이외에 안전 운전을 좀 더 효율적으로 
지원 할 수 있는 시스템으로 향 후 ITS(Intelligent 

Traffic System)에 적용 및 응용이 용이하다.
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