
1. Introduction

4차 산업혁명 해사분야의 기술적 변화에 따라 자율운항선

박의 도입이 대두되고 있다. 자율운항선박이란 사람의 간섭

없이 독립적으로 운용될 수 있는 선박으로 정의하고 있다

(IMO, 2018). 이러한 자율운항선박은 해상사고 요소 중 가장

많은 비중을 차지하는 휴먼에러를 제거시켜, 사고의 방지와

효율적인 선박운용이 주된 목적이다. 자율운항선박의 논의는

2017년 6월 개최된 제98차 MSC(해사안전위원회)에서 공식

의제로 채택되었으며, 국제협약에 대한 RSE에 착수하기로 합

의하였다. 그리고 제105차 MSC에서는 MASS Code를 별도로

제정하여 도입하기로 결정하였다. 특히 자율운항선박의 개념

에서는 자율도 등급이 굉장히 주요한 요소 중 하나인데, 현재

IMO에 의하면 잠정적으로 자율도는 4단계로 구분‥‥(중

략)‥‥.

자율운항선박의 자율도에 대한 정의는 자율운항선박의 도

입에 있어 가장 중요한 요소이고, 이러한 자율도에 따라 선박

의 설계, 구조, 운항, 고용, 교육, 해양사고의 책임 및 안전관리

가 새롭게 규정될 것이기에 자율화등급의 국제표준화는 매우

중요한 요소 중 ‥‥(중략)‥‥.

이러한 선박의 등급화를 나누는 기준 중에는 Dynamic

Positioning System이 설치된 선박들의 Equipment Class를

분류하는 방법이 있다. DP 시스템의 분류는 IMO MSC/Circ

645 제2장의 장비등급 내용에 따라 Class 1, Class 2, Class 3

로 나‥‥(중략)‥‥.

2. Definition of DoA(Degree of Autonomy)

2.1 IMO Definition

자율운항선박의 개념에서는 자율도 등급이 굉장히 주요한

요소 중 하나인데, 현재 IMO에 의하면 잠정적으로 자율도는

4단계로 구분되어 있다. 자율도 분류의 기준은 선박의 운항에

있어 의사결정을 하는 주체 및 인적 요소의 유무‥‥(중략

)‥‥.

2.2 Lloyd’s Register(LR) Definition

영국선급은 자율운항선박의 자율도를 수동레벨을 포함하

여 7단계로 나누어 정의하였다. 자율도는 경제성, 안전성, 보

안 위험등의 시스템적 요소를 고려하여 결정된다.(LR, 2016)

‥‥(중략)‥‥.

상기의 내용과 같이 현재 자율운항선박의 자율도는 선박을

운항하는 권한이 어디에 있는지와 선박의 무인화 여부에 따라

구분이 분류되고 있다. 하지만 자율운항선박은 필연적으로 현

존하는 선박보다 더욱 다양한 시스템과 센서 및 장비들이 유

기적으로 작동되어야 ‥‥(중략)‥‥.

3. DP 선박의 Equipment Class

IMO MSC/Circ. 645 에 따르면 Dynamic Positioning
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system은 선박이 자체 추진력을 이용해 특정 위치나 선박의

헤딩을 시스템에 의해 자동적으로 유지시킬 수 있는 시스템을

의미한다. 또한 이러한 시스템은 그 구성에 따라‥‥(중략

)‥‥.
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