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요    약 : 본 연구는 운  조건이 달라짐에 따라 회 수가 변하는 기기의 정상  가동 여부와 고장 종류를 별하기 한 인공지능 알고리즘

의 용을 다루고 있다. 회 수가 변하는 장비로부터 계측된 상태 모니터링 센서의 신호는 비정상(non-stationary)  특성이 있으므로, 상태 신

호의 한계치가 고장 별의 기 이 되기 어렵다는 을 해결하고자 하 다. 정상 가동 여부는 이상 감지에 효율 인 오토인코더  기계학습 

알고리즘을 용하 으며, 고장 종류 별에는 기계학습법과 합성곱 기반의 심층학습 방법을 용하 다. 변하는 회 수와 연계된 주 수의 비

정상  시계열도 한 고장 특징 (Feature)로 변될 수 있도록 시간  주 수 역에서 특징 벡터를 구성할 수 있음을 제로 설명하 다. 

차원 축소  카이 제곱 기법을 용하여 최 의 특징 벡터를 추출하여 기계학습의 분류 알고리즘이 비정상  회  신호를 가진 장비의 고장 

측에 활용될 수 있음을 보 다. 이 과정에서 k-NN(k-Nearest Neighbor), SVM(Support Vector Machine), Random Forest의 기계학습 알고

리즘을 용하 다. 한 시계열 기반의 오토인코더  CNN (Convolution Neural Network) 용하여 이상 감지와 고장진단을 수행한 결과를 

비교하여 제시하 다.
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