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요    약 : 4차 산업 명으로 자율화·지능화됨에 따라 육·해상의 교통수단에 ICT 기술을 활용한 자율운행차 자율운항선박 등 신기술  서비

스 개발이 차 확 되고 있다. 본 연구에서는 해상분야의 자율운항선박 자율주행에 필요한 기술 도출을 한 방법으로 육상분야의 자율주행

차량의 핵심기술인 센서기술과 AI기술에 해 알아보고 비교 분석하고자 한다. 자율주행차 주행을 한 기술개발은 센서와 정 도로정보(지

도) 2트랙으로 개발이 진행되고 있으나, 최근 센서 오류 등으로 인한 사고발생이 잦아 정 도로정보(지도) 요성이 증가하고 있어 정 도로

정보 구축을 서두르고 있다. 반면 자율운항선박의 경우 충돌회피 기술, 최 항로 개발, 정보보안 등 기술개발이 이루어지고 있으나 AI용 수로

정보에 한 비는 진행되고 있지 않고 있다. 따라서, 자율운항선박의 안 한 자율주행을 한 방법으로 AI 알고리즘 연산과정에서 기계 으

로 이용 가능하고 목 에 합한 수로정보 구축이 필요하며 우리나라 선박의 안 운항을 해 국가차원에서 수로정보 수집  생산을 담당

해야 하므로 국가에서 주도하에 연구개발이 진행되어야 할 것이다.

핵심용어 : 해양공간, 자율운항, 자율주행, 수로정보, 정 도로지도, 공간정보 변화 
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