
자율운항선박 입출항 계획 지원 기술 개발에 한 연구

김동함*․윤상웅*․†김혜진

*,†한국해양과학기술원 부설 선박해양 랜트연구소 

요    약 : 자율운항선박이 입출항 계획을 세울 때 필요한 항계 내 지원 기술에 한 연구를 수행하 다. 자율운항선박 입출항 계획에 필요한 

지원 기능은 해상교통혼잡도 평가 기능, 입출항 혼잡 시기 측 기능, 입출항 역 경로 생성 기능, 출발 보고 시기 단 기능, 도착 시간 

측 기능으로 정의하 으며, 각 기능에 한 입출력 데이터를 설계하 다.

핵심용어 : 자율운항선박, 해상교통혼잡도, 입출항계획 

†교신 자 : 정회원, hjk@kriso.re.kr

2022년도 한국해양과학기술협의회 공동학술대회 
6월 2일(목)~4일(토) 제주 국제컨벤션센터 및 부영호텔
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