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요    약 : 소형선박인 어선·낚시어선의 복 사고로 인한 인명 사고가 지속 으로 발생 되어지고 있다. 소형선박인 어선·낚시어선의 운항 시 

선박의 운항자가 선박의 실시간 복원성 상태 인지 없이 어업 는 낚시 활동하는 동안 해양 환경 상태 는 화 상태 변화와 추가 인 외력

에 의해서 선박의 복 사고가 발생 되어진다. 본 연구에서는 소형선박  어선·낚시어선의 실시간 복원성 감시를 한 안 키트의 실험  검증

을 실시했다. 안 키트의 자이로센서를 활용하여 실시간 횡요각 데이터 측정  주 수 분석하여 횡요주기를 도출하고 횡메타센터(GM)을 도

출한다. 한, 실사간 도출된 GM에 따라 국제해사기구(IMO, International Maritime Organization) 비손상 복원성 평가 기  값을 추정한다. 

실험  검증을 통하여 개발된 소형선박 어선·낚시어선용 안 키트의 정확도 확인  개선 을 발견하 으며, 향후 연구 계획에 해서 제시

했다.
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