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요  약
4족 보행 로봇을 투입하기 위해서는 로봇을 운반할 수 있는 차량이 필요하며 특히 본 연구에서는 군용 작전 지휘 차량을 벤치 
마킹하여 화재 진압용 TCMV(Tactical Command Monitoring Vehicle)를 개발하고자 하였다. TCMV를 통해 4족보행 로봇이 
화재 현장에 진압할 수 있도록 시나리오를 개발하고 있으며, 아울러 TCMV의 요구사양을 정의 하기 위하여 소방관을 중심으로 
의견을 수렴하여 화재 진압의 전략을 개발하고 있다. 추후 TCMV에 적합한 차량과 각종 모니터링 시스템을 구축해 4족 보행 
로봇의 화재 진압 기능과 구조 기능을 극대화 하며 새로운 화재 진압 전술이 될 것으로 기대된다.
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1. 서 론

국내에서 ‘소방발전 4.0시대’를 통해 로봇ㆍ드론ㆍAI 기술을 활용한 소방 현장 대응 기술 첨단화를 위해 다부처 협력으로 화
재 진압 로봇에 대한 연구를 수행하고 있다. 소방청은 미래 화재 안전 기술 개발에 대해 주안점을 두고 있으며 첨단 소방 로봇/센
서/솔루션 활용이 가능한 소방 대응 체계의 인프라화를 위해 4족 보행 화재진압 로봇을 개발하고 있다. 4족 보행 로봇을 투입하
기 위해서는 로봇을 운반할 수 있는 차량이 필요하며 특히 본 연구에서는 군용 작전 지휘 차량을 벤치 마킹하여 화재 진압용 
TCMV(Tactical Command Monitoring Vehicle)를 개발하고자 하였다. 

2. 본 론

TCMV는 로봇을 원격으로 4족보행 로봇을 운용할 수 있도록 내부에 모니터링 시스템을 구축하며, 로봇과 차량 간의 통신을 
위한 시스템을 구축하여 실시간 데이터 및 영상 전송이 가능하게 한다. 그림1과 같이 효과적으로 화재 진압하는데 기여할 수 있
도록 하고자 초고층 건축물, 물류시설, 지하주차장 등의 화재 피난 시뮬레이션을 수행하였다. 특히 TCMV를 통해 4족보행 로봇
이 화재 현장에 진압할 수 있도록 시나리오를 개발하고 있으며, 아울러 TCMV의 요구사양을 정의 하기 위하여 소방관을 중심으
로 의견을 수렴하여 화재 진압의 전략을 개발하고 있다.

그림 1. 소방 전술
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3. 결 론

TCMV를 개발하고자 화재 및 피난 시뮬레이션을 통해 4족보행 로봇과 효율적인 전술 시나리오를 개발하고 있으며, 요구사
양을 정의하기 위해 소방관 자문을 실시하여 의견을 수렴하고 있다. 추후 TCMV에 적합한 차량과 각종 모니터링 시스템을 구축
해 4족 보행 로봇의 화재 진압 기능과 구조 기능을 극대화 하며 새로운 화재 진압 전술이 될 것으로 기대된다.
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