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요 약

콘빔형 소동물용 CT 장치는 바이오-의료분야의 기초 실험에 활발히 응용되고 있다. 10μm의 직경을 가진 텅스텐

와이어(wire)와 물 팬텀을 이용하여 비교적 간단한 방법으로 소동물용 CT 장치를 평가할 수 있는 방법을 제시하였다. 
X선 튜브가 안정적으로 장시간 운전 가능한 조건에서 1° 간격으로 360개의 투영영상을 획득하고, 영상재구성을 통하

여 슬라이스 영상 및 3차원 영상을 얻었다. 콘빔형 소동물용 CT 장치는 배율 1.07배 위치에서 13.78lp/mm(공간해상

도 36.2μm)를 나타내었고, 80kV의 관전압에서 CNR 10.33 및 S/N 5.87을 보였다. 
keyW ord : Computed Tomography, Cone-beam, Spatial resolution, Contrast 

Abstract

A cone-beam computed tomography (CT) system for a small animal has been widely used in the 
bio-medical application. This paper introduced simple methods for evaluating a cone-beam CT system using 
a simple tungsten wire phantom of 10 μm diameter and a water phantom. Slice images and three-dimensional 
tomography images were obtained through 360 projection views per one sample rotation under stable X-ray 
tube conditions for a long running time. The cone-beam CT system at a position of a 1.07 magnification 
showed a spatial frequency of 13.78 lp/mm (36.2 μm spatial resolution) and gave a CNR of 10.33 and a S/N 
of 5.87 under a tube voltage of 80kV.

I. 서 론

현재 임상에서는 4세대 CT (Computed 
Tomography)[1, 2] 장치가 광범위하게 사용되고 있고 화

질 및 장치의 성능관리도 전문적으로 수행되고 있다.[3] 
최근 국내에서도 콘빔(cone-beam) 형태의 소동물용 마

이크로 CT 장치가 개발되었고
[4], 바이오 및 의료 분야

의 기본 실험을 위하여 소동물용 CT 장치가 활발하게

사용되고 있고[5, 6] 산업적인 응용에도 이용되고 있다.[7] 
그러나 소동물용 CT를 포함한 작은 시계(field of view)
를 가진 CT 장치에 대한 성능평가가 거의 이루어지지

않고 있어 간단한 방법으로 성능 평가를 수행 할 필요

성이 대두되고 있다. 본 논문은 간단한 팬텀을 이용하
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여 소동물용 CT 장치의 성능평가를 수행하였다. 
MTF(Modulation Transfer Function)을 통한 공간해상

도,[8,9] CNR (Contrast to Noise Ratio)를 통한 대조도,[10] 
S/N (Signal to Noise ratio)을 통한 균일도에 대해서 조

사하였다.

II. 콘빔형 소동물용 CT 장치

소동물용 CT장치는 콘빔(cone-beam) 형태의 X선 영

상을 이용하여 3차원 영상을 얻을 수 있도록 되어 있

고,[11] 크게 X선 튜브, X선 검출기, 시료부, 전산처리

시스템으로 구성되어 있다. X선 튜브와 검출기 부분이

고정되어 있고 시료가 회전하는 시스템 구조를 가지

고 있다. 광원과 검출기까지의 거리는 322mm 이고 최

대 배율은 30배까지 얻을 수 있다. 최대 시계는 36mm 
× 24mm이다. 소동물, 예를 들면 마우스는 1.07배에서

전체 영상을 얻을 수 있고, 마우스의 장기를 분리하여

높은 배율로 3차원 영상을 얻을 수 있도록 되어 있다. 
그림1은 콘빔을 이용하는 소동물용 CT 장치의 기본

구조를 나타낸 것이다. 빔의 입체각(solid angle)은
8.23msr 이다.

투영영상 기반의 배율을 가진 시스템에서의 2차원

영상의 해상도는 광원의 크기에 의존 한다.[12] 따라서

토모그라피 영상에서도 높은 해상도를 유지하기 위해

서는 작은 X선 크기가 요구 된다.[13] 콘빔형 소동물용

CT 장치에 사용된 X선 튜브는 투과형(transmission 
type)이며 타깃은 텅스텐 얇은 필름(thin film)으로 되어

있다. X선 튜브의 관전압과 관전류를 각각 20∼100kV
와 200μA까지 가능하다. 고관전압과 관전류에서는 X
선 광원의 크기가 증가하는 경향이 있기 때문에 최적

의 광원 크기(∼ 5μm 직경)가 얻어지는 60∼80kV와 80
μA를 사용하였다.

그림1 콘빔(cone-beam)형 소동물용 CT 장치의 기본구조

검출기로는 9μm × 9μm 픽셀 크기를 갖는 CCD 카

메라를 사용하였다. 검출면적은 36mm × 24mm이고

CCD 센서와 fiber optic의 결합은 1:1이다. 신틸레이터

는 CsI:Tl이다. 영상이 획득되는 동안에는 CCD가 5°C
로 냉각 되도록 하여 열적 노이즈를 감소시켰다. 카메

라의 정렬을 위하여 6자유도의 스테이지 위에 장착되

었다. 이 CCD 카메라를 이용하면 최대 55lp/mm의 공

간분해능을 갖는 영상을 얻을 수 있다. 그러나 획득하

고자 하는 해상도와 광원 크기를 고려하고, CCD 픽셀

에 도달하는 광자의 수를 높이기 위하여 2 묶음

(binning) 모드로 영상을 획득하였다.

콘빔형 소동물용 CT 장치는 높은 배율(30X)로 단층

촬영영상을 획득할 수 있다. 높은 배율에서 시료의 회

전 오차는 영상에 큰 영향을 주기 때문에 스테이지의

회전 오차가 작은 것을 선택하는 것이 중요하다. 회전

의 오차를 줄이기 위하여 비접촉식 direct drive인 linear 
motor를 사용하는 에어 베어링 스테이지를 사용하였

다. 영상재구성시 영상의 질을 향상시키기 위하여 회

전 중심축과 검출기의 중심 정렬을 최대로 조정하기

위하여 6축 자유도를 갖도록 하였다. 30X 배율 위치에

서 높은 해상도를 얻기 위해서는 영상의 벗어남 오차

가 1 픽셀(pixel) 이하가 되어야 하기 때문에 회전으로

인한 회전중심의 벗어남 오차는 최소 300nm 이하 보

다 작아야 한다. 소동물을 위한 홀더는 X선에 대한 흡

수계수가 작은 아크릴 소재로, 외경 32mm, 내경

30mm, 두께 2mm를 갖는 원통형으로 제작되었다. 회

전 스테이지 위에 최대한의 직각도가 유지될 수 있도

록 되어 있으며 탈부착이 용이하도록 되어 있다.

영상재구성은 filtered back-projection algorithm 
(Feldkamp)을 이용하였다[11]. 영상재구성에 사용된 영상

은 매 1° 간격으로 10초 동안 노출된 2차원 영상 360 
view를 이용하였다. 얻어진 이차원 영상을 영상재구성

프로그램을 통해 1024×1024 크기의 512 슬라이스로 영

상재구성하였다. 512개의 슬라이스 영상을 DICOM 방

식으로 변환하여 3차원 영상을 볼 수 있도록 하였다. 
영상재구성 전에 flat-field 보정과[14] dead pixel 보정이

이루어졌다. 
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III. CT 장치의 성능평가

영상평가는 영상재구성된 슬라이스 영상과 3차원으

로 재구성된 영상을 이용하여 평가하였다. 슬라이스

영상의 균일도를 살펴보기 위하여 물 팬텀을 사용하

여 슬라이스 단면을 살펴보았다. 그림2는 직경 29.3mm 
물 팬텀의 수평방향의 픽셀값의 변화를 나타낸 것이

다. 팬텀의 가장자리가 중심 보다 픽셀값이 크게 나타

난다. 가장자리는 영상의 중앙부분에 비해 56.9% 높은

픽셀값을 보인다. 물 팬텀의 중앙에서 반경 8.9mm 안

에서는 픽셀값의 변화가 대략 10% 미만이다. 그리고

수직방향도 수평 방향과 비슷한 경향을 보인다.

CT 영상에서도 공간해상도는 중요한 인자이다. 

그림2 물 팬텀의 영상재구성된 슬라이스 영상의 균일도.

공간해상도를 평가하기 위하여 80kV의 관전압으로

검출기로부터 22mm 떨어진 위치(1.07배율)에서 텅스텐

10μm 직경을 가진 팬텀(32mm 직경)의 CT영상을 얻었

다. 

(a) 슬라이스 영상

(b) 3차원 wire 팬텀 영상

그림3 텅스텐 10μm 팬텀의 영상재구성된

슬라이스 영상과 3차원 영상.

그림3은 영상재구성된 슬라이스 영상과 3차원으로

표시된 영상을 표시한 것이고 그림4는 그림3의 wire 
영상을 이용하여 MTF (Modulation Transfer Function)을
계산하여 나타내었다. 슬라이스 영상에서는 명확한 금

속(metal) 아티펙트(artifact)가 나타남을 알 수가 있지만, 
3차원 영상에서는 그 효과가 거의 나타나지 않는다. 
콘빔형 소동물용 CT장치의 공간분해능은 10%의 MTF
에서 13.78lp/mm를 나타내었다. 이 값은 36.2μm에 해

당하며, 검출기로는 대략 4 픽셀에 대응된다. 영상재구

성시 1024×1024로 변환하였다. 따라서 영상재구성된

슬라이스 화면의 하나의 픽셀은 실제 공간에서의 35.1
μm에 해당된다. 따라서 콘빔형 소동물용 CT장치의 공

간해상도는 시스템의 사양에 의해 공간해상도가 제한

되는 것이 아니라 영상재구성되는 과정에서 제한되는

것을 알 수 있다. 현재 생물의료용에 사용되는 동물용
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CT에서는 50-100μm의 공간해상도가 얻어지고 있다.[6]

그림4 콘빔형 소동물용 CT 장치의 MTF.

영상의 대조도(contrast)는 X선 튜브에 인가되는 전

압에 의존하게 된다. 높은 X선 에너지에서는 상대적으

로 투과가 높아 CCD 카메라에 많은 광자가 도달하게

되어 노이즈가 감소하는 효과를 있지만 관심 물질의

투과 역시 증가되어 대조도에 차이가 발생하게 된다. 
대조도와 노이즈와의 관계를 살펴보기 위하여

CNR(Contrast to Noise Ratio)[10]

   
 

          (1)

을 고려하였다. 여기서 S와 σ는 각각 픽셀의 평균값

과 표준편차이다. 그리고 i와 b는 관심영역과 배경을

나타내는 인자이다. CNR을 측정하기 위하여 직경

32mm인 플라스틱 원통에 5mm 직경의 레진(resin)이
채워진 팬텀을 관전압 60kV, 70kV, 80kV에 대해 영상

화 하였다. 이때 관전류와 노출시간은 80μA와 10초로

하였다. 그림5는 80kV에서 획득된 데이터를 이용하여

1024 × 1024로 얻어진 512 슬라이스중 256번째 슬라이

스 영상이다. 가장자리(edge) 부분이 강화(enhanced)되
는 것을 알 수 있고, 그림2에서와 같이 균일도가 중앙

부분과 가장자리 부분이 약간 다르다는 것을 확인할

수 있다. 따라서 관심영역의 픽셀값의 평균과 표준편

차를 구하기 위하여 100pixel × 100pixel 크기의 사각형

으로 20번 측정하여 구한 값의 평균으로 표시하였다. 
표1에서 관전압이 높아질수록 CNR이 높아짐을 알 수

있다. 

그림5 직경 32mm의 플라스틱의 중앙부분에 5mm

직경으로 레진(resin)을 채운 팬텀의 슬라이스 단면영상.

소동물 팬텀 모형에서 5mm 직경으로 채워진 레진

은 Iodide로 묘사될 수 있기 때문에 80kV의 관전압에

서 마우스에 대한 조형제의 강한 대조도 효과가 나타

남을 알 수 있다. 더 높은 관전압과 관전류, 예를 들면

90kV와 90μA로 영상을 획득할 수 있어나 투영 영상

획득 중에 X선 튜브가 멈추는 일이 발생하기 때문에

안정적인 튜브 운전조건에서 영상을 획득하는 것이

필요하다.

콘빔형 소동물용 CT 장치의 신호와 노이즈 특성을

살펴보기 위하여 물 팬텀을 이용하여 영상을 분석하

였다. 관전압이 높아 질수록 표1에서 예상한 바와 같

이 신호는 증가하고 노이즈는 감소하는 효과가 발생

한다. 

표1 관전압에 따른 CNR (O: 대상물질, B: 배경)

관전압

(kV)
평균 표준편차 CNR

60
O 1122.8 93.2

7.85
B 238 63.4

70
O 982 72.1

8.58
B 225.8 50.6

80
O 896.2 53.2

10.33
B 211.5 39.5

80kV에서 물 팬텀의 평균과 표준편차는 249.3과

42.3이었다. S/N(Signal to Noise Ratio)은 5.89였고, 
60kV(평균: 283.7, 표준편차: 62.1)에서는 4.57이었다. 노

이즈 특성에서도 CNR 특성과 마찬가지고 고관전압에
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서 우수한 특성을 나타내었다. 그림6은 물 팬텀의 슬

라이스 단면영상이다. 플라스틱 표면에 여러 개의 기

포들이 관찰되었다. 1 view당 10초씩 소요되기 때문에

실제 물 팬텀이 받는 피폭선량은 매우 높다. 소동물

CT영상 획득에서 피폭선량에 민감한 시료는 영상획득

시 주의가 요구되고, 소동물의 장기를 척출하여 영상

화 할 때는 측정 중에 시료가 마르지 않도록 추가적인

대책이 필요하다.

그림6 물 팬텀의 단면영상

IV. 고 찰

콘빔형 소동물용 CT 장치에 대한 성능을 평가하였

다. Filtered back-projection 알고리즘에 의해 재구성된

슬라이스의 균일도는 중심부분에서 반경 8.9mm 이내

에서 균일도 10% 이내의 픽셀값(또는 CT number)이
얻어졌다. 소동물용 CT는 높은 배율(30X)로 영상을 얻

을 수 있기 때문에 8.9mm 이하의 장기에 대해서는 비

교적 균일한 CT number를 얻을 수 있을 것이다. 1.07
배율의 위치에서 CT 장치의 공간분해능은 10% MTF
에서 13.78lp/mm(36.2μm)였다. 1.07배율 위치의 시료에

대해서는 시스템의 공간분해능은 시스템을 구성하고

있는 물리적인 사양에 의해 공간분해능이 결정되는

것이 아니라 영상재구성시의 변환과정에서 해상도의

제한이 발생하였다. 높은 배율에서는 영상재구성에 의

한 해상도 제한은 없어지고 시스템의 사양에 의해 공

간해상도가 제한을 받게 될 것이다.

X선 튜브에서 발생되는 광자의 세기는 관전압의 제

곱에 비례하여 증가하고, 높은 관전압에서 시료를 투

과하는 광자의 개수가 많아지게 되어 신호대 잡음비

가 좋아진다. 80kV에서 물 팬텀을 이용하여 구한 신호

대 잡음비(S/N)는 5.87이고 CNR도 낮은 관전압, 예를

들면 70kV 보다 20% 높은 값을 주었다. 80kV에서는

조영제를 이용한 소동물 3차원 영상획득에 매우 유리

할 것이다. 콘빔형 소동물용 CT장치는 노출시간이 대

략 10초 내외로 1° 간격으로 360 views를 얻어도 1시간

이상의 측정 시간이 소요된다. 따라서 장기간 X선 튜

브를 안정적으로 운전할 수 있는 조건에서 최대의

CNR을 얻을 수 있도록 해야 한다. 

Wire 및 물 팬텀들을 이용하여 MTF, CNR 및 영상

의 균일도를 통해 콘빔형 소동물용 CT의 장치를 평가

하였다. 이 두 팬텀은 소동물용 CT 사용자가 쉽게 만

들 수 있기 때문에 비교적 간단한 방법으로 사용하고

있는 CT의 성능평가를 수행할 수 있을 것이다.
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